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LINEAS DE INVESTIGACION Y TRABAJO 2026

Las siguientes lineas son susceptibles de constituir Trabajos Fin de Estudios (Grado y Master),
proyectos, practicas, o Tesis Doctorales.

Desarrollo de sistemas roboticos colaborativos con conectividad inalambrica basada en
esquemas de multiconectividad (5G, Wifi, LoRa, etc.).

Sistemas avanzados de deteccion de interferencia y jamming, aplicaciones en seguridad
de redes.

|A para la resolucion de problemas de comunicaciones.

Sistemas de comunicaciones inalambricas multiantena y multiusuario: MIMO, cancelacion
y gestion de interferencias, sistemas de acceso multiple (SDMA, NOMA, RSMA), cognitive
radio, nuevos esquemas de modulacion, etc. Implementacion en plataformas Software
Defined Radio.

Integrated Sensing and Communications (ISaC), utilizacion de la propia comunicacion para
problemas de sensorizacion.

Medidas y modelado de propagacion y cobertura 5G de la red privada desplegada en el
Campus Universitario de Gijon.

Desarrollo de nuevas tecnologias y topologias en circuitos de RF para bandas FR2 y FRS.

Correccion de distorsiones introducidas por el hardware (hardware impairments) en
modelos de comunicaciones.

Desarrollo de sistemas multi-antena con capacidad de control del haz (beamforming) para
aplicaciones en 5G/6G.

Sistemas avanzados de comunicaciones inalambricas y digitales, con énfasis en 5G/6G.

Para otras lineas relacionadas, contactar con el laboratorio.

+info: thin5g@uniovi.es
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